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Spis tresci:

1.Wymagania ogdlne i szczegdtowe

Niniejsze opracowanie zostalo sporzgdzone w oparciu Rozporzgdzenie Ministra Infrastruktury z dnia
2 wrzesnia 2004 r. w sprawie szczegolowego zakresu i formy dokumentacji projektowej, specyfikacji
technicznych wykonania i odbioru robdt budowlanych oraz programu funkcjonalno-uzytkowego.
Zgodnie z postanowieniami Rozporzgdzenia Komisji (WE Nr 2151/2003 z dnia 16 grudnia 2003r.
zastosowano kody CPV do okreslenia przedmiotu zamdwienia przez zamawiajgcych z Panstw
Czlonkowskich UE (Polskie Prawo zamowien publicznych — art. 227 pkt 2 w zwigzku z art. 30 ust. 4).



1.WYMAGANIA OGOLNE 1 SZCZEGOLOWE

Wspolny Stownik Zaméwien (CPV)
45453000-7 Roboty remontowe i renowacyjne
1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania ogolne dotyczace

» Remont tarasu i schodéw od strony egrodu budynku Palacu Generala Dgbrowskiego
w Winnej Gorze”_

1.2. Zakres stosowania SST

Ogolna specyfikacja techniczna stanowi obowigzujgcg podstawe opracowania
szczegblowej specyfikacji technicznej stosowanej jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji robot wymicnionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmuja wymagania ogolne, wspolne dla
robot objetych ogolnymi specyfikacjami technicznymi i obejmuja:

Remont tarasu i schodow od strony ogrodu budynku Palacu Generala Dabrowskiego
w Winnej Gorze
PODSTAWOWY ZAKRES ROBOT

Roboty przygotowawcze
Roboty rozbiérkowe
Roboty oczyszczajace
Usunigcie gruzu
Przygotowanie podloza
Gruntowanie
Uzupelnienie tynkow
Izolacje specjalne
. Odwodnienie liniowe
10. Ulozenie ponowne plyt granitowych - z demontazu wraz z obrobka
obsadzenia
11. Elementy Slusarskie- barierki
W zalgczeniu szczegolowy przedmiar roboét poz. 1 do poz. 31 i dokumentacja
projektowa obejmujaca zakres robét z uwzglednieniem poszczegoélnych detali
konstrukeyjnych.
Przedmiar robét jest elementem pomocniczym do dokumentacji przetargowe;j.
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UWAGA:

Przed przystapieniem do rozbiorki tarasu, nalezy teren ogrodzic, zabezpieczy¢
przed wejsciem os6b postronnych, oznakewac¢ teren tablicami informacyjnymi,



ustawi¢ na widocznym miejscu tablice budowy, plan BIOZ, przeszkoli¢
pracownikéw w zakresie BHP i P-poz na budowie, przygotowa¢ pomieszczenie
dla pracownikow i kadry Kierowniczej z zachowaniem warunkoéw socjalno-
higienicznych. Wyposazy¢ pracownikéw w niezbedng odziez ochronng i robocza
oraz sprawny sprz¢t r¢czny i mechaniczny.

1.4. OKRESLENIA PODSTAWOWE

Uzyte w SST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku
nast¢pujaco:
1.4.1. Dziennik budowy - dziennik, wydany zgodnie z obowiazujgcymi przepisami.
stanowiacy urzedowy dokument przebiegu robot budowlanych oraz zdarzen i okolicznosci
zachodzacych w toku wykonywania robét.
1.4.2. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce. upowazniona do
kierowania robotami
i do wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.
1.4.3. Materialy - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robét, zgodne z dokumentacjg
projektowa
i specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane przez Inzyniera-inspektora.
1.4.4. Polecenie Inzyniera ( inspektora nadzoru ) - wszelkie polecenia przekazane
Wykonawcey przez Inzyniera - inspektora, w formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji
robot lub innych spraw zwiazanych z prowadzeniem budowy.
1.4.5. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem dokumentacji
projektowej.
1.4.6. Przetargowa dokumentacja projektowa - czgé¢ dokumentacji projektowej, ktora
wskazuje lokalizacje, charakterystyke i wymiary obiektu bedacego przedmiotem robot.
1.4.7. Przedmiar robdt - wykaz robdt z podaniem ich ilosci (przedmiarem) w kolejnosci
technologicznej ich wykonania.
1.4.8 Zadanie budowlane - cz¢$¢ przedsigwziecia budowlanego, stanowigca odrgbng calosé
konstrukcyjna lub technologiczng, zdolng do samodzielnego spelnienia przewidywanych
funkcji techniczno-uzytkowych. Zadanie moze polega¢ na wykonywaniu robot zwigzanych z
budowa, rozbudowa, modernizacjg, remontem, rozbiorka, utrzymaniem oraz ochrong budowli
lub jej elementu.

1.5. 0GOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE ROBOT

Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgodnos¢
z dokumentacija projektowa, SST i poleceniami Inzyniera - inspektora.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy w terminie okre$lonym w dokumentach umowy przekaze Wykonawcy
teren budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi 1
administracyjnymi, lokalizacje i wspotrzedne punktéw glownych trasy oraz reperéw, dziennik
budowy oraz jeden egzemplarz dokumentacji projektowej - remontowej
i jeden komplety SST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialnos¢ za ochrong przekazanych mu punktow
pomiarowych do chwili odbioru koncowego robot. Uszkodzone lub zniszczone znaki
geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na wlasny koszt.

Wykonawca ponadto zabezpieczy na wlasny koszt i swoja odpowiedzialnosé¢ skladowane

materialy na terenie budowy.



1.5.2. Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowa bedzie zawiera¢ rysunki. obliczenia i dokumenty, zgodne z
wykazem podanym w szczegélowych warunkach umowy, uwzgledniajacym podzial na
dokumentacje projektows:

- Zamawiajgcego.
1.5.3. Zgodno$¢ robot z dokumentacja projektowa i SST

Dokumentacja projektowa, SST oraz dodatkowe dokumenty przekazane przez
Inzyniera- inspektora Wykonawcy stanowig cze$¢ umowy, a wymagania wyszczegdlnione w
choc¢by jednym z nich sa obowigzujgce dla Wykonawcey tak jakby zawarte byly w calej
dokumentacji.

W przypadku rozbieznosci w ustaleniach poszczegdlnych dokumentéw obowigzuje
kolejnos¢ ich waznosci wymieniona w ,,Ogélnych warunkach umowy™.

Wykonawca nie moze wykorzystywa¢ bledow lub opuszczei w dokumentach
kontraktowych, a o ich wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Inzyniera-inspektora. ktory
dokona odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbieznosci opis wymiaréw wazniejszy jest od odczytu ze skali
rysunkow.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materialy beda zgodne z dokumentacja
projektowa i SST.

Dane okreslone w dokumentacji projektowej i w SST beda uwazane za wartosci
docelowe. od ktérych dopuszczalne sa odchylenia w ramach okreslonego przedziatu
tolerancji. Cechy materiatow i elementow budowli musza by¢ jednorodne i wykazywac
zgodno$¢ z okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie moga przekraczac
dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku. gdy materialy lub roboty nie bgdg w pelni zgodne z dokumentacjg
projektowa lub SST i wplynie to na niezadowalajacg jakos¢ elementu budowli, to takie
materialy zostang zastapione innymi, a roboty rozebrane i wykonane ponownie na koszt
Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy
a) Zabezpieczenie terenu budowy w robotach rozbiorkowych (.,pod ruchem”)

Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania ruchu publicznego na terenie budowy,
w okresie trwania realizacji kontraktu, az do zakoniczenia i odbioru ostatecznego robot.

Przed przystapieniem do rob6t Wykonawca przedstawi Inzynierowi-inspektoprowi do
zatwierdzenia uzgodniony z odpowiednim zarzadem drogi i organem zarzadzajacym ruchem
projekt organizacji ruchu i zabezpieczenia rob6t w okresie trwania budowy. W zaleznosci od
potrzeb i postepu robdt projekt organizacji ruchu powinien by¢ aktualizowany przez
Wykonawce na biezaco.

W czasie wykonywania robot Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obshugiwal
wszystkie tymczasowe urzadzenia zabezpieczajgce takie jak: zapory, Swiatla ostrzegawcze,
sygnaly, itp., zapewniajgc w ten sposéb bezpieczenstwo pojazdow i pieszych.

Wykonawca zapewni stale warunki widocznosci w dzien i w nocy tych zapor i
znakow, dla ktdrych jest to nieodzowne ze wzgledéw bezpieczenstwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne urzgdzemia zabezpieczajgce bedg akceptowane przez
Inzyniera-inspektora.

Fakt przystapienia do robot Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczgciem
w sposob uzgodniony z Inzynierem-inspekilorem oraz przez umieszczenie, w micjscach i
ilosciach okreslonych przez Inzyniera-inspektora, tablic informacyjnych, ktérych tres¢ bedzie
zatwierdzona przez Inzyniera-inspektora. Tablice informacyjne beda utrzymywane przez
Wykonawce w dobrym stanie przez caly okres realizacji robot.



Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaplacie i przyjmuje sie, ze
Jjest wlaczony w ceng umowna.

b) Zabezpieczenie terenu budowy w robotach o charakterze rozbiérkowym — demontazowym.

Wykonawca jest zobowiagzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania
realizacji kontraktu az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robot.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie utrzymywaé tymczasowe urzadzenia
zabezpieczajagce, w tym: ogrodzenia, porecze, oswietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze,
dozorcow, wszelkie inne srodki niezbedne do ochrony robot, wygody spolecznosei i innych.

Fakt przystapienia do robot Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczeciem
w sposOb uzgodniony z Inzynierem-inspektorem oraz przez umieszczenie, w miejscach i
ilosciach okreslonych przez Inzyniera-inspektora, tablic informacyjnych, ktorych tres¢ bedzie
zatwierdzona przez Inzyniera-inspektora. Tablice informacyjne beda utrzymywane przez
Wykonawee w dobrym stanie przez caly okres realizacji robét.

1.5.5. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robot
Wykonawca ma obowiazek znaé i stosowaé w czasie prowadzenia robot wszelkie
przepisy dotyczace ochrony srodowiska naturalnego.

W okresie trwania rozbiorki budowy i wykanczania robot Wykonawca bedzie:
a) utrzymywac teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojgcej,
b) podejmowac wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie sie¢ do przepisow i
norm dotyczacych ochrony srodowiska na terenie i wokol terenu budowy oraz bedzie unikac
uszkodzen lub ucigzliwosei dla oséb lub wiasnosei spolecznej 1 innych, a wynikajacych ze
skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstalych w nastepstwie jego sposobu dziatania.
Stosujgc si¢ do tych wymagan bedzie mial szczegélny wzglad na:
1. lokalizacje baz, warsztatéw, magazynow, skladowisk, ukopow i drog dojazdowych,
2. srodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:
- zanieczyszczeniem zbiornikéw i ciekow wodnych pylami lub substancjami
toksycznymi,
- zanieczyszczeniem powietrza pylami 1 gazami,
- mozliwoscia powstania pozaru.
1.5.6. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisy ochrony przeciwpozarowej.

Wykonawca bedzie utrzymywac sprawny Sprzet przeciwpozarowy, wymagany przez
odpowiednie przepisy, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych,
mieszkalnych i magazynach oraz w maszynach 1 pojazdach.

Materialy latwopalne beda skladowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami 1
zabezpieczone przed dostepem oséb trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem
wywolanym jako rezultat realizacji robot albo przez personel Wykenawcy.

1.5.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktore w sposob trwaly sa szkodliwe dla otoczenia, nie beda dopuszczone do
uzycia.

Nie dopuszeza sie uzycia materialdow wywolujacych szkodhiwe promieniowanie o
stezeniu wickszym od dopuszczalnego. okreslonego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materialy odpadowe uzyte do robot beda mialy aprobate techniczng wydang
przez uprawniong jednostke, jednoznacznie okreslajaca brak szkodliwego oddziatywania tych
materialow na srodowisko.

Materialy, ktére sg szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robdt, a po zakonczeniu
rob6t ich szkodliwo$¢ zanika (np. materialy pylaste) mogg by¢ uzyte pod warunkiem



przestrzegania wymagan technologicznych wbudowania. Jezeli wymagaja tego odpowiednie
przepisy Zamawiajacy powinien otrzyma¢ zgode na uzycie tych materiatéw od wiasciwych
organow administracji panstwowej.

Jezeli Wykonawca uzyl materialow szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze
specyfikacjami, a ich uzycie spowodowalo jakiekolwiek zagrozenie s$rodowiska, to
konsekwencje tego poniesie Zamawiajacy.

1.5.8. Ochrona wiasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia
podziemne, takie jak rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wladz bedacych
wlascicielami tych urzadzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez
Zamawiajacego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni wiasciwe oznaczenie i
zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w czasie trwania rozbiorki.

Wykonawca zobowigzany jest umiesci¢ w swoim harmonogramie rezerwe czasowa
dla wszelkiego rodzaju roboét, kiére maja by¢ wykonane w zakresie przelozenia instalacji i
urzadzen podziemnych na terenie budowy i powiadomi¢ Inzyniera-inspektora i wladze
lokalne o zamiarze rozpoczgcia robot.

O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwlocznie powiadomi
Inzyniera-inspektora i zainteresowane wiadze oraz bedzie z nimi wspélpracowat dostarczajac
wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie odpowiadac za
wszelkie spowodowane przez jego dzialania uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i
urzadzen podziemnych wykazanych w  dokumentach dostarczonych mu przez
Zamawiajacego.

1.5.9. Ograniczenie obcigzen osi pojazdow

Wykonawca stosowa¢ si¢ bedzie do ustawowych ograniczen obcigzenia na oS przy
transporcie materialbw i wyposazenia na i z terenu robot. Uzyska on wszelkie niezbgdne
zezwolenia od wladz co do przewozu nietypowych wagowo tadunkéw i w sposob ciagly
bedzie o kazdym takim przewozie powiadamial Inzyniera. Pojazdy i ladunki powodujace
nadmierne obcigZenie osiowe nie bedg dopuszczone na §wiezo rozebrany fragment budowy w
obrgbie terenu budowy i Wykonawca bedzie odpowiadal za naprawe wszelkich robot w ten
sposOb uszkodzonych, zgodnie z poleceniami Inzyniera.

1.5.10. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji robot rozbiorkowych Wykonawcea bedzie przestrzega¢ przepisow
dotyczacych bezpieczenstwa i higieny pracy.

W szczegolnosci Wykonawca ma obowigzek zadbaé, aby personel nie wykonywal
pracy w warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spelniajacych
odpowiednich wymagan sanitarnych.

Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywal wszelkie urzadzenia zabezpieczajace.
socjalne oraz sprzet i odpowiednig odziez dla ochrony zycia i zdrowia 0s6b zatrudnionych na
budowie oraz dla zapewnienia bezpieczenstwa publicznego.

Uznaje sie, ze wszelkie koszty zwigzane z wypelnieniem wymagan okreslonych
powyzej nie podlegaja odrebnej zaplacie i sa uwzglednione w cenie umownej.

Osoba odpowiedzialng za organizacje pracy i bezpieczny przebieg robét na budowie jest
kierownik budowy. Jego zadaniem jest organizacja placu budowy, kontrolowanie i
monitorowanie postepow prac oraz kosztéw, prowadzenie dokumentacji budowy,
zapewnienie zgodnego ze sztukg budowlang wykonywania, wspotpraca z inwestorem oraz z
panstwowymi organami nadzoru i kontroli robot. Kierownik budowy jako odpowiedzialny za
organizacje pracy i wykonanie robot w sposéb bezpieczny nie moze dopusci¢ do pracy
pracownikéw nie wyposazonych w $rodki ochrony indywidualnej jakimi powinny by¢: odziez
robocza, obuwie z podnoskiem, rekawice chronigce przed substancjami chemicznymi lub
ostrymi krawedziami, okulary, hetm- kask, maska przeciwpylowa, pasy bezpieczenstwa, linki



bezpieczenstwa. Wszystkie te $rodki ochrony osobistej powinny by¢ oznakowane znakiem
CE.

Na placu budowy pomieszczenia higieniczno- sanitarne organizuje si¢ w przenosnych
kontenerach lub korzysta za zgods inwestora z pomieszczen sanitarnych inwestora.
Kazdemu pracownikowi powinno si¢ przydzieli¢ dwuczesciows szafke na prywatne ubranie
oraz rzeczy osobiste. Umywalnie i prysznice powinny si¢ znajdowaé w sgsiedztwie szatni lub
by¢ z nig polaczone. Pracownikom zapewnia si¢ zimna i cieplg biezaca wodg, ustepy na
rozleglych budowach nie mogg si¢ znajdowac¢ dalej niz 75 m od stanowiska pracy.

1.5.11. Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrong¢ robot i za wszelkie materialy i
urzadzenia uzywane do robot od daty rozpoczg¢cia do daty zakonczenia robot (do wydania
potwierdzenia zakonczenia przez Inzyniera-inspektora).

Wykonawca bedzie utrzymywac¢ roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie
powinno by¢ prowadzone w taki sposob, aby budowla rozbiérkowa lub jej elementy byly w
zadowalajacym ( bezpiecznym ) stanie przez caly czas, do momentu odbioru ostatecznego.

Jesli Wykonawea w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie. to na polecenie
Inzyniera-inspektora powinien rozpocza¢ roboty zabezpieczajgce - naprawcze nie pozniej niz
w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowiazany jest zna¢ wszystkie przepisy wydane przez wladze centralne
i miejscowe oraz inne przepisy i wytyczne, ktore sa w jakikolwiek sposob zwigzane z
robotami i bedzie w pelni odpowiedzialny za przestrzeganie tych praw, przepisow i
wytycznych podczas prowadzenia robot.

Wykonawca bedzie przestrzega¢ praw patentowych i bedzie w pelni odpowiedzialny
za wypehienie wszelkich wymagan prawnych odnosnie wykorzystania opatentowanych
urzadzen lub metod i w sposob ciagly bedzie informowac Inzyniera-inspektora o swoich
dziataniach, przedstawiajac kopie zezwolen i inne odno$ne dokumenty.

2. MATERIALY

2.1. Zrédla uzyskania materialow

Co najmniej na tydzien przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek
materiatéw przeznaczonych do robot Wykonawca przedstawi szczegélowe informacje
dotyczgce proponowanego zroédla wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych
materialow i odpowiednie $wiadectwa badan laboratoryjnych oraz probki do zatwierdzenia
przez Inzyniera-inspektora.

Zatwierdzenie partii materialtow z danego zrédla nie oznacza automatycznie, ze
wszelkie materialy z danego Zrodta uzyskaja zatwierdzenie.

Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu udokumentowania, ze
materialy uzyskane z dopuszczonego zrodia w sposob ciagly spelniaja wymagania SST w
czasie postepu robot.

2.2. Pozyskiwanie materialéw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wiascicieli 1 odnosnych wiladz na
pozyskanie materiatow z jakichkolwiek zrodel miejscowych wlaczajae w to Zrodta wskazane
przez Zamawiajgcego
i jest zobowiazany dostarczy¢ Inzynierowi-inspektorowi wymagane dokumenty przed
rozpoczgciem eksploatacji zrodia.



Wykonawca przedstawi dokumentacj¢ zawierajaca raporty z badan terenowych i
laboratoryjnych oraz proponowana przez siebie metode wydobycia i selekcji do zatwierdzenia
Inzynierowi.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za spelnienie wymagan ilosciowych i
Jakosciowych materialow z jakiegokolwiek Zrodtia.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty, a w tym: oplaty, wynagrodzenia i
jakiekolwiek inne koszty zwigzane z dostarczeniem materiatéw do robot.

2.3. Inspekeja wytworni materialéw

Wytwoérnie materialow moga by¢ okresowo kontrolowane przez Inzyniera w celu
sprawdzenia zgodnosci stosowanych metod produkcyjnych z wymaganiami. Probki
materialow mogg by¢ pobierane
w celu sprawdzenia ich wlasciwosci. Wynik tych kontroli bedzie podstawa akceptacji
okreslonej partii materiatéw pod wzgledem jakosci.

W przypadku, gdy Inzynier-inspektor bgdzie przeprowadzal inspekcje wytworni, beda
zachowane nastepujgce warunki:
Inzynier-inspektor bedzie miat zapewniong wspéliprace i pomoc Wykonawcey oraz producenta
materiatow w czasie przeprowadzania inspekcji.
Inzynier-inspektor bedzie mial wolny dostep, w dowolnym czasie, do tych czesci wytwérni,
gdzie odbywa si¢ produkcja materialéw przeznaczonych do realizacji umowy.

2.4. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom

Materiaty nie odpowiadajagce wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z
terenu budowy. badz zlozone w miejscu wskazanym przez Inzyniera-inspektora. Jesli
Inzynier-inspektor zezwoli Wykonawey na uzycie tych materialow do innych roboét. niz te dla
ktérvch zostaly zakupione. to koszt tych materialéw zostanie przewartosciowany przez
Inzyniera-inspektora.

Kazdy rodzaj robot, w ktérym znajduja si¢ nie zbadane 1 nie zaakceptowane materialy,
Wykonawca wykonuje na wlasne ryzyko, liczac si¢ z jego nieprzyj¢ciem i niezaplaceniem

2.5. Przechowywanie i skladowanie materialow z rozbiorki

Wykonawcea zapewni, aby tymczasowo skladowane materialy, do czasu gdy beda one
wywozone z terenu budowy, byly zabezpieczone i byly dostepne do kontroli przez Inzyniera-
inspektora.

Miegjsca czasowego skiadowania materialow beda zlokalizowane w obrgbie terenu

budowy w miejscach uzgodnionych z Inzynierem-inspektorem lub poza terenem budowy w
miejscach zorganizowanych przez Wykonawce.
Na terenie budowy nalezy wyznaczy¢ miejsca do skladowania materialow z rozbiorki.
Miejsca te powinny by¢ wyréwnane do poziomu, utwardzone i odwodnione. skladowiska te
nalezy wykona¢ w sposob wykluczajacy mozliwo$é wywrdcenia, zsunigeia. rozsunigeia sie
lub spadniecia sktadowanych materialow i urzadzen. Materialy drobnicowe uklada si¢ w stosy
o wysokosci nie wigkszej niz 2.0 m. dostosowane do rodzaju 1 wytrzymalosci tych
materialow. Materialy workowane uklada sie krzyzowo w warstwach do wysokosci
nieprzekraczajgcej 10 warstw. Skladowiska podobnie jak stanowiska pracy, usytuowane pod
liniami elektroenergetycznymi, powinny znajdowac si¢ w odleglosci liczonej w poziomie od
skrajnych przewodéw co najmniej: 2/ 3 m dla linii o napigciu do 1 kV, b/ 5 m dla linii o
napigciu do 15 kV.



2.6. Wariantowe stosowanie materialow

Jesli dokumentacja projektowa lub SST przewiduja mozliwos¢ wariantowego
zastosowania rodzaju materialu w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi
Inzyniera-inspektora o swoim zamiarze
co najmnicj 2 tygodnic przed uzyciem materiatu, albo w okresic dluzszym, jesli bedzic to
wymagane dla badan prowadzonych przez Inzyniera-inspektora. Wybrany i zaakceptowany
rodzaj materialu nie moze by¢ p6Zniej zmieniany bez zgody Inzyniera-inspektora.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktory nie
spowoduje niekorzystnego wplywu na jakos¢ wykonywanych robot. Sprzet uzywany do robét
powinien by¢ zgodny z ofertg Wykonawcy i powinien odpowiadaé pod wzgledem typéw i
ilosci wskazaniom zawartym w SST, PZJ lub projekcie organizacji robot, zaakceptowanym
przez Inzyniera-inspektora; w przypadku braku ustalen w takich dokumentach sprzet
powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Inzyniera-inspektora.

Liczba 1 wydajnos¢ sprzetu bedzie gwarantowaé przeprowadzenie robot. zgodnie z
zasadami okreslonymi w dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach Inzyniera-inspektora
w terminie przewidzianym umowa.

Sprzet bedacy wlasnoscia Wykonawcy lub wynajety do wykonania robét ma by¢
utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony
srodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi-inspektorowi kopie dokumentow
potwierdzajacych dopuszczenie sprzgtu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane
przepisami.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewiduja mozliwosé wariantowego uzycia
sprzetu przy wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera-inspektora o swoim
zamiarze wyboru i uzyska jego akceptacj¢ przed uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet, po
akceptacji Inzyniera-inspektora, nie moze by¢ p6ézniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzgt, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujgce zachowania
warunkéw umowy. zostang przez Inzyniera-inspektora zdyskwalifikowane i nie dopuszczone
do robot.

Maszyny i urzadzenia takic jak: koparki, spycharki. réwniarki. poglgbiarki, kafary, mioty
spalinowe, zurawie, betoniarki o mocy powyzej 1 kV, wozki podnosnikowe i platformowe,
rusztowania — mogg by¢ obslugiwane wylacznie przez osoby, kitdre ukonczyly szkolenia i
uzyskaly odpowiednie uprawnienia.

Kazde rusztowanie musi by¢ wykonane zgodnie z dokumentacja producenta lub projektem
indywidualnym. Nadzér nad montazem rusztowania sprawuje inzynier-inspektor z
uprawnieniami budowlanymi w specjalnosci konstrukcyjno- budowlanej. Rusztowanie
powinno by¢ wyposazone w stale bariery chronigee przed upadkiem z wysokosci. Nalezy
pamieta¢, Ze praca na wysokosci 1.00 m jest juz pracg na wysokosci i pracownik jest
zobowigzany posiada¢ aktualne badanie lekarskie pozwalajace na wykonywanie prac na
wysokosci.

4. TRANSPORT

Wykonawea jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkow transportu, ktore
nie wplyng niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robét i whasciwosci przewozonych
materialow.
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Liczba srodkéw transportu bedzie zapewniaé prowadzenie robot zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej. SST i wskazaniach Inzyniera, w terminie
przewidzianym umowg.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spelnia¢ wymagania dotyczace
przepisow ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie i innych
parametréw technicznych. Srodki transportu nie odpowiadajace warunkom dopuszczalnych
obcigzen na osie moga by¢ dopuszczone przez Inzyniera-inspektora, pod warunkiem
przywrocenia stanu pierwotnego uzytkowanych odcinkow drog na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bedzie usuwaé na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robét zgodnie z umowa oraz za
jakos¢ zastosowanych materiatow i sprzetu, wykonywanych robdt, za ich zgodnos¢ z
dokumentacjg projektowa. wymaganiami SST, PZJ, projektu organizacji robét oraz
poleceniami Inzyniera-inspektora.

Teren na ktorym odbywa si¢ rozbidrka obiektu nalezy ogrodzi¢ i oznakowaé tablicami
ostrzegawezymi. Przed rozpoczeciem robot nalezy odlaczy¢ od rozbieranego obiektu siec
wodno- kanalizacyjna, elektryczna, gazows 1 inna.

Przed przystgpieniem do robot rozbidrkowych pracownicy powinmi by¢ zapoznani z
programem rozbiérki i poinstruowani o bezpiecznym sposobie jej wykonania. Usuwanie
jednego elementu nie powinno wywolywaé nieprzewidzianego spadania lub zawalenia sig
innego. Prowadzenie robot rozbidrkowych, jezeli chodzi o mozliwo$¢ obalenia czgsei
konstrukcji obiektu przez wiatr, jest zabronione. Podczas wiatru o szybkosci wigkszej niz 10
m/sek. nalezy roboty wstrzymac. W czasie rozbiorki przebywanie ludzi na nizej potozonych
kondygnacjach jest zabronione, przy usuwaniu gruzu z rozbieranego obiektu nalezy stosowac
zsuwnice pochyle lub rynny zsypowe, zsuwnice powinny mie¢ zabezpieczenie przed
spadaniem lub wypadaniem gruzu. Gromadzenie gruzu na stropach, balkonach, klatkach
schodowych i innych konstrukcyjnych czesciach obiektu jest zabronione. Przy obalaniu
obiektu sposobami zmechanizowanymi zatrudnionych pracownikow i maszyny nalezy usunaé
poza strefe niebezpieczng. Obalanie $cian lub czgsci innych obiektu przez podkopywanie i
podcinanie jest zabronione. Przy rozbidrce sposobem obalania dlugos¢ przymocowanych lin
powinna byé trzykrotnie wigksza od wysokosci obiektu, a umocowanie powinno by¢
niezawodne. Liny nalezy kazdorazowo sprawdza¢ przed ich ponownym uzyciem. Przy
zakladaniu liny powinien by¢ zastosowany taki sposob jej podnoszenia, aby przypadkowo
stracone cegly lub gruz nie spadaly na pracownikow. Przy wykonywaniu robot na wysokosci
powyzej 2 m stanowiska pracy oraz przejécia nalezy zabezpieczy¢ bariera skladajaca si¢ z
deski kraweznikowej o wys. 15 em i poreczy ochronnej umieszezonej na wys. 110 em.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Program zapewnienia jakosci

Do obowiazkéw Wrykonawey nalezy opracowanie i przedstawienie do aprobaty
Inzyniera programu zapewnienia jakosci, w ktorym przedstawi on zamierzony sposob
wykonywania robot, mozliwosci techniczne, kadrowe i organizacyjne gwaraniujgce
wykonanie robot zgodnie z dokumentacja projektowa, SST oraz poleceniami i ustaleniami
przekazanymi przez Inzyniera-inspektora.

Program zapewnienia jakosci bedzie zawierac:
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a) czes$é ogblna opisujaca:
— organizacj¢ wykonania robdt, w tym terminy i sposéb prowadzenia robot,
— organizacje ruchu na budowie wraz z oznakowaniem roboét,
— bhp.,
— wykaz zespolow roboczych, ich kwalifikacje i przygotowanie praktyczne,
— wykaz 0sob odpowiedzialnych za jakos¢ i terminowo$¢ wykonania poszczegdlnych

elementow robot.
— system (sposob 1 procedurg) proponowanej kontroli i sterowania jakoscig
wykonywanych robot,

— wyposazenie w sprzet i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratorium
wlasnego lub laboratorium, ktéremu Wykonawca zamierza zleci¢ prowadzenie
badan),

— sposob oraz forme gromadzenia wynikéw badan laboratoryjnych, zapis pomiarow,
nastaw mechanizmow sterujgeych, a takze wycigganych wnioskdw i zastosowanych
korekt w procesie technologicznym, proponowany sposdb i forme¢ przekazywania
tych informacji Inzynierowi;

b) czes¢ szczegotows opisujaca dla kazdego asortymentu robot:

— wykaz maszyn i urzadzen stosowanych na budowie z ich parametrami
technicznymi oraz wyposazeniem w mechanizmy do sterowania i urzadzenia
pomiarowo-kontrolne,

— rodzaje i ilo$¢ $rodkow transportu oraz urzadzen do magazynowania i zaladunku
materialéw, spoiw, lepiszczy, kruszyw itp.,

— sposOb zabezpieczenia i ochrony tadunkéw przed utrata ich wlasciwosci w czasie
transportu,

— sposob postepowania z materialami z rozbiorki.

6.2. Zasady kontroli jakoSci robét

Celem kontroli robot bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby
osiagna¢ zalozong jakos¢ robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pelng kontrolg robdét i jakosci materialow.
Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli, wlaczajac personel, laboratorium, sprzet,
zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia niezbg¢dne do pobierania probek i badan materiatow oraz
robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inzynier moze zazada¢ od Wykonawcy
przeprowadzenia badan w celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonywania jest
zadowalajacy.

Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materialdw oraz robot z
czestotliwoscig zapewniajaca stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami
zawartymi w dokumentacji projektowej i SST

Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwos¢ sg okreslone w SST,
normach i wytyeznych. W przypadku, gdy nie zostaly one tam okreslone, Inzynier-inspektor
ustali jaki zakres kontroli jest konieczny. aby zapewni¢ wykonanie robdt zgodnie z umowa.

Wykonawca dostarczy Inzynierowi-inspektorowi swiadectwa, ze wszystkie stosowane
urzadzenia i sprzet badawczy posiadaja wazna legalizacj¢, zostaly prawidiowo
wykalibrowane i odpowiadajg wymaganiom norm okreslajgcych procedury badan.

Inzynier-inspektor bedzie przekazywa¢ Wykonawcy pisemne informacje o
jakichkolwiek niedociggnigciach dotyczacych urzadzen laboratoryjnych, sprzetu, zaopatrzenia
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laboratorium. pracy personelu lub metod badawczych. Jezeli niedociggniecia te beda tak
powazne, ze mogg wplyna¢ ujemnie na wyniki badan, Inzynier natychmiast wstrzyma uzycie
do robot badanych materialow i dopusci je do uzycia dopiero wtedy, gdy niedociagniecia w
pracy laboratorium Wykonawcy zostang usunigte i stwierdzona zostanie odpowiednia jakogé
tych materiatow.

Wszystkie koszty zwiazane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatow
ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie probek ( materialy z rozbiérki )

Prébki beda pobierane losowo. Zaleca sig stosowanie statystycznych metod pobierania
probek. opartych na zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji mogg by¢ z
jednakowym prawdopodobienstwem wytypowane do badan.

Inzynier-inspektor bedzie mie¢ zapewniona mozliwos¢ udziatu w pobieraniu probek.

Na zlecenie Inzyniera-inspektora Wykonawca bedzie przeprowadzaé¢ dodatkowe
badania tych materialow, ktére budza watpliwosci co do jakosci. o ile kwestionowane
materialy nie zostang przez Wykonawce usunigte lub ulepszone z wlasnej woli. Koszty tych
dodatkowych badan pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia usterek: w
przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawiajacy.

Pojemniki do pobierania probek beda dostarczone przez Wykonawce i zatwierdzone
przez Inzyniera-inspektora. Probki dostarczone przez Wykonawce do badan wykonywanych
przez Inzyniera-inspektora beda odpowiednio opisane i oznakowane, w sposob
zaakceptowany przez Inzyniera-inspektora.

6.4. Badania i pomiary
Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W
przvpadku, gdy normy nie obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stosowa¢
mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez Inzyniera-inspektora.
Przed przystgpieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi Inzyniera-
inspektora o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub
badania, Wykonawca przedstawi na pismie ich wyniki do akceptacji Inzyniera-inspektora.

6.5. Raporty z badan ( materialy z rozbiorek )

Wykonawca bedzie przekazywaé Inzynierowi-inspektorowi kopie raportow 2z
wynikami badan jak najszybciej, nie pozniej jednak niz w terminie okreslonym w programie
zapewnienia jakosci.

Wyniki badan (kopie) beda przekazywane Inzynierowi-inspektorowi na formularzach
wediug dostarczonego przez niego wzoru lub innych. przez niego zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez Inzyniera-inspektora

Dla celéw kontroli jakosci i zatwierdzenia, Inzynier-inspektor uprawniony jest do
dokonywania kontroli, pobierania probek i badania materialow u Zrodia ich wytwarzania i
zapewniona mu bedzie wszelka potrzebna do tego pomoc ze strony Wykonawcy .

Inzynier-inspektor, po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli robot prowadzonego
przez Wykonawcg, bedzie ocenia¢ zgodno$¢ materialow 1 robot z wymaganiami SST na
podstawie wynikéw badan dostarczonych przez Wykonawce.

Inzynier-inspektor moze pobieraé¢ probki materialow i prowadzi¢ badania niezaleznie
od Wykonawcy, na swoj koszt. Jezeli wyniki tych badan wykaza, ze raporty Wykonawcy sa
niewiarygodne, to Inzynier poleci Wykonawcy lub zleci niezaleznemu laboratorium
przeprowadzenie powtornych lub dodatkowych badan, albo oprze si¢ wylacznie na wiasnych

badaniach przy ocenie zgodnosci materiatow i robot
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z dokumentacja projektowa i SST. W takim przypadku catkowite koszty powtornych lub
dodatkowych badan i pobierania prébek poniesione zostang przez Wykonawce.

6.7. Certyfikaty i deklaracje

Inzynier-inspektor moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktore posiadaja:

1. certyfikat na znak bezpieczenstwa wykazujacy. ze zapewniono zgodno$¢ z kryteriami
technicznymi okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz
wlasciwych przepiséw
i dokumentéw technicznych,

2. deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z:

— Polskg Norma lub

- aprobata techniczng. w przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowiono Polskiej

Normy, jezeli nie sa objete certyfikacjg okreslong w pkt 1
1 ktore spelniajg wymogi SST.

W przypadku materiatéw, dla ktérych ww. dokumenty sa wymagane przez SST, kazda
partia dostarczona do robot bedzie posiada¢ te dokumenty, okreslajace w sposob
jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe muszg posiada¢ ww. dokumenty wydane przez producenta, a
w razie potrzeby poparte wynikami badan wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych
badan beda dostarczone przez Wykonawce Inzynierowi-inspektorowi.

Jakiekolwiek materialy, ktére nie spelniaja tych wymagan bedg odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy
(1) Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnym obowigzujgcym
Zamawiajacego i Wykonawce w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowy do
konca okresu rozbiorki. Odpowiedzialno$¢ za prowadzenie dziennika budowy zgodnie z
obowigzujgcymi przepisami [2] spoczywa na Wykonawcy ( kierownik budowy ).

Zapisy w dzienniku budowy beda dokonywane na biezaco i beda dotyczy¢ przebiegu
robot, stanu bezpieczenstwa ludzi 1 mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowy bedzie opatrzony datg jego dokonania, podpisem
osoby, ktora dokonala zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego.
Zapisy beda czytelne, dokonane trwalg technikg, w porzadku chronologicznym, bezposrednio
jeden pod drugim, bez przerw.

Zalgczone do dziennika budowy protokoly i inne dokumenty bedg oznaczone
kolejnym numerem zalacznika i opatrzone data i podpisem Wykonawcy i Inzyniera-
inspektora.

Do dziennika budowy nalezy wpisywac w szczegolnosci:

— date przekazania Wykonawcy terenu budowy.

— date przekazania przez Zamawiajacego dokumentacji projektowej,

— uzgodnienie przez Inzyniera-inspektora programu zapewnienia jakosci i harmonograméw
robét,

— terminy rozpoczecia i zakoncezenia poszczegolnych elementow robot,

— przebieg robot, trudnosci i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w
robotach,

— uwagi 1 polecenia Inzyniera-inspektora.

— daty zarzadzenia wstrzymania rob6t, z podaniem powodu,

— zgloszenia i daty odbioréw robét ostatecznych ,

— wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,
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— stan pogody i temperatur¢ powietrza w okresie wykonywania robot podlegajacych
ograniczeniom lub wymaganiom szczeg6lnym w zwiazku z warunkami klimatycznymi.,

— zgodnos¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich opisem w dokumentacji
projektowej,

— dane dotyczgce czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie
wykonywania robdt,

— dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robot,

— dane dotyczace jakoSci materialow, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych
badan z podaniem, kto je przeprowadzal,

— wyniki prob poszczegdlnych elementow budowli z podaniem, kto je przeprowadzal,

— inne istotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy. wpisane do dziennika budowy beda
przedlozone Inzynierowi-inspektorowi do ustosunkowania sie.

Decyzje Inzyniera-inspektora wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje z
zaznaczeniem ich przyjecia lub zajeciem stanowiska.

Wpis projektanta do dziennika budowy obliguje Inzyniera-inspektora do
ustosunkowania si¢. Projektant nie jest jednak strona umowy i nie ma uprawnienn do
wydawania polecen Wykonawcy robét. Projektant sprawuje nadzoér autorski nad budowa
jest zobowigzany do wyjasniania wszystKkich niejasnosci i bledow projektowych i do ich
ewentualnego korygowania i usuwania.

(2) Rejestr obmiaréw ( jest konieczny w przypadku rozliczenia kosztorysowego ).

Rejestr obmiaréw stanowi dokument pozwalajgcy na rozliczenie faktycznego postgpu
kazdego
z elementow robot. Obmiary wykonanych robot przeprowadza si¢ w sposob ciagly w
jednostkach przyjetych w kosztorysie i wpisuje do rejestru obmiaréw.

(3) Dokumenty laboratoryjne
Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci materiatow,
orzeczenia

o jakosci materialow, recepty robocze i1 kontrolne wyniki badan Wykonawcy beda
gromadzone w formie uzgodnionej w programie zapewnienia jakosci. Dokumenty te stanowia
zalaczniki do odbioru rob6t. Winny by¢ udostepnione na kazde zyczenie InZyniera-
inspektora.

(4) Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zalicza si¢, oprécz wymienionych w punktach (1) - (3)
nastepujace dokumenty:
a) pozwolenie na realizacj¢ zadania budowlanego,

b) protokoty przekazania terenu budowy.
¢) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,

d) protokoty odbioru robét,
¢) protokoly z narad i ustalen,
f) korespondencj¢ na budowie.

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy beda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym.



Zaginigcie ktoregokolwiek z dokumentow budowy spowoduje jego natychmiastowe
odtworzenie w formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostepne dla Inzyniera-inspektora i
przedstawiane do wgladu na zyczenie Zamawiajacego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogoélne zasady obmiaru robét

Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie z
dokumentacjg projektows i SST. w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robot dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inzyniera-
inspektora o zakresie obmierzanych robét i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym
terminem.

Wyniki obmiaru beda wpisane do rejestru obmiarow.

Jakikolwiek blad lub przeoczenie (opuszczenie) w iloSciach podanych w
przedmiarze robot lub gdzie indziej w SST nie zwalnia Wykonawey od obowigzku
ukonczenia wszystkich robét zgodnych z prejektem. Bledne dane zostang poprawione wg
instrukcji Inzyniera-inspektora na pismie.

Obmiar gotowych robot bedzie przeprowadzony z czgstoscia wymagang do celu
miesiecznej platnosci na rzecz Wykonawcey lub w innym czasie okreslonym w umowie lub
oczekiwanym przez Wykonawce i Inzyniera-inspektora ( umowa z Wykonawca okresla
warunki rozliczenia ).

7.2. Zasady okreslania ilosci robdét i materialow

Dlugosci i odleglosci pomiedzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymi beda
obmierzone poziomo wzdhuz linii osiowe;j.

Jesli SST wilasciwe dla danych rob6t nie wymagaja tego inaczej. objgtosci beda
wyliczone w m® jako dlugo$é pomnozona przez redni przekroj.

Ilosci, ktére maja by¢ obmierzone wagowo, beda wazone w tonach lub kilogramach
zgodnie z wymaganiami SST.

7.3. Urzadzenia i sprz¢t pomiarowy
1. Wszystkie urzagdzenia i sprzet pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robot
bedg zaakceptowane przez Inzyniera-inspektora.

Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostana dostarczone przez Wykonawce. Jezeli
urzadzenia te lub sprzet wymagaja badan atestujgcych to Wykonawca bedzie posiada¢ wazne
$wiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonawce utrzymywane w dobrym
stanie, w calym okresie trwania robdt.

7.4. Wagi i zasady wazenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje urzadzenia wagowe odpowiadajace odnosnym
wymaganiom SST Bedzie utrzymywaé to wyposazenie zapewniajac w sposob ciagly
zachowanie dokladnosci wg norm zatwierdzonych przez Inzyniera-inspektora.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary bedg przeprowadzone przed czesciowym lub ostatecznym odbiorem
odcinkéw robot,
a takze w przypadku wystepowania dluzszej przerwy w robotach.

Obmiar robét zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania.
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Obmiar robot podlegajacych zakryciu przeprowadza sie przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia beda wykonane w sposob
zrozumiaty i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objetosci beda uzupelnione
odpowiednimi szkicami umieszczonymi na karcie rejestru obmiaréw. W razie braku miejsca
szkice mogg by¢ dolaczone w formie oddzielnego zatacznika do rejestru obmiaréw, ktérego
wz0r zostanie uzgodniony z Inzynierem-inspektorem.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw robot
W zaleznosci od ustalen odpowiednich SST. roboty podlegajg nastepujacym etapom
odbioru:
a) odbiorowi robdt zanikajacych i ulegajgcych zakryciu,
b) odbiorowi czesciowemu,
¢) odbiorowi ostatecznemu,

8.2. Odbior robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbidr robdét zanikajgeych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilodei i
jakosci wykonywanych robot, ktore w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbiér robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu bgdzie dokonany w czasie
umozliwiajgcym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogdlnego

postepu robot.
Odbioru robdt dokonuje Inzynier-inspektor z udzialem przedstawiciela Inwestora w

obecnosci kierownika budowy.

Gotowos¢ danej czesci robdt do odbioru zglasza Wykonawea wpisem do dziennika
budowy
i jednoczesnym powiadomieniem Inzyniera-inspektora. Odbiér bedzie przeprowadzony
niezwlocznie, nie pézniej jednak niz w ciggu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do dziennika
budowy i powiadomienia o tym fakcie InZyniera-inspektora.

Jakos¢ i ilo$¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia Inzynier-inspektor na podstawie
dokumentéw zawierajacych komplet wynikéw badan laboratoryjnych i w oparciu o
przeprowadzone pomiary,

w konfrontacji z dokumentacja projektowa, SST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbior czg¢sciowy

Odbior czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czgsci robot. Odbioru
czesciowego robét dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robo6t. Odbioru robot
dokonuje Inzynier-inspektor.

8.4. Odbior ostateczny robot

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbior ostateczny polega na finainej ocenie rzeczywistego wykonania robot w
odniesieniu do ich ilosci, jakosci 1 wartosci.

Catkowite zakoficzenie robot oraz gotowos¢ do odbioru ostatecznego bedzie
stwierdzona przez Wykonawce wpisem do dziennika budowy 2z bezzwlocznym
powiadomieniem na pismie o tym fakcie Inzyniera-inspektora.
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Odbior ostateczny robot nastgpi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac
od dnia potwierdzenia przez Inzyniera zakonczenia rob6t i przyjecia dokumentéw, o ktérych
mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego robét dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w
obecnosci Inzyniera-inspektora i Wykonawcey. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny
jakosciowej na podstawie przedtozonych dokumentow, wynikow badan i pomiaréw, ocenie
wizualnej oraz zgodnosci wykonania robot z dokumentacjg projektowa i SST.

W toku odbioru ostatecznego robdt komisja zapozna sie z realizacjg ustalefi przyjetych
w trakcie odbiorow robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie
wykonania rob6t uzupetniajacych i robot poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robét poprawkowych Ilub robot
uzupelniajgcych w warstwie $cieralnej lub robotach wykoficzeniowych, komisja przerwie
swoje czynnosci i ustali nowy termin odbioru ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisjg, ze jakos¢ wykonywanych robot w
poszczegdlnych asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacja projektowa
i SST z uwzglednieniem tolerancji i nie ma wigkszego wplywu na cechy eksploatacyjne
obiektu i1 bezpieczenstwo ruchu, komisja dokona potracen. oceniajgc pomniejszona wartosé¢
wykonywanych robét w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach umowy.

Powyzszy zapis nie dotyczy przy rozliczeniu ryczaltowym.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ostatecznego robot jest protokot
odbioru ostatecznego robot sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Do odbioru ostatecznego Wykonawea jest zobowigzany przygotowaé nastepujace
dokumenty:

1. dokumentacje projektowa podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli
zostala sporzadzona w trakcie realizacji umowy,

2. ustalenia technologiczne,

3. dzienniki budowy i rejestry obmiaréw- jesli jest wynagrodzenie kosztorysowe
(oryginaty),

4. wyniki pomiar6w oraz badan materialéw z rozbiorki

5. deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materialow zgodnie z SST
1ew. PZ],

6. opini¢ technologiczng sporzadzong na podstawie wszystkich wynikéw badan i pomiar6w
zalaczonych do dokumentéw odbioru. wykonanych zgodnie z SST i PZJ,

7. rysunki (dokumentacje) na wykonanie robot towarzyszacych (np. na przelozenie linii
telefonicznej, energetycznej, gazowej, oswietlenia itp.) oraz protokoly odbioru i
przekazania tych rob6t wiascicielom urzadzen.

8. geodezyjng inwentaryzacj¢ powykonawcza robot i sieci uzbrojenia terenu,

9. kopie mapy zasadniczej powstalej w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania

dokumentacyjnego nie beda gotowe do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z

Wykonawca wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robot.

Wszystkie zarzadzone przez komisj¢ roboty poprawkowe lub uzupelniajgce beda
zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.
Termin wykonania rob6t poprawkowych i rob6t uzupelniajgcych wyznaczy komisja.

9. PODSTAWA PLATNOSCI



9.1. Ustalenia ogélne

Podstawg platnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za
Jednostke obmiarowg ustalong dla danej pozyciji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczaltowo podstawg platnosci jest
wartos¢ (kwota) podana przez Wykonawce w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzglednia¢
wszystkie czynnosci, wymagania i badania skladajace sie na jej wykonanie, okreslone dla tej
roboty w SST
1 w dokumentacji projektowe;.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczaltowe robot bedg obejmowac:

— robocizng bezposrednig wraz z towarzyszacymi kosztami,
— wartos¢ zuzytych materialow wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych
ubytkow
1 transportu na teren budowy,
— wartos¢ pracy sprzetu wraz z towarzyszacymi kosztami,
— koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
— podatki obliczone zgodnie z obowiazujacymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogélne

Koszt dostosowania sie do wymagan warunkéw umowy i1 wymagan ogdlnych
obejmuje wszystkie warunki okreslone w ww. dokumentach, a nie wyszczego6lnione
w kosztorysie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu
Koszt wybudowania objazdow/przejazdow i organizacji ruchu obejmuje:
(a)opracowanie oraz uzgodnienie z Inzynierem-inspektorem i odpowiednimi instytucjami
projektu organizacji ruchu na czas trwania budowy, wraz z dostarczeniem kopii projektu
Inzynierowi-inspektorowi i wprowadzaniem dalszych zmian i uzgodnien wynikajacych z
postepu robot,
(b)ustawienie tymczasowego oznakowania 1 o$wietlenia zgodnie z wymaganiami
bezpieczenstwa ruchu,
(c)oplaty/dzierzawy terenu,
(d)przygotowanie terenu,
(e)konstrukcje tymczasowej nawierzchni, ramp, chodnikéw, kraweznikow, barier, oznakowan
1 drenazu,
(1) tymczasowg przebudowg urzadzen obcych.
Koszt utrzymania objazdow/przejazdoéw 1 organizacji ruchu obejmuje:
(a)oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usunigcie tymczasowych oznakowan pionowych,
poziomych, barier i $wiatel,
(b)utrzymanie plynnosci ruchu publicznego.
Koszt likwidacji objazdéw/przejazdoéw 1 organizacji ruchu obeymuje:
(a)usuniecie wbudowanych materialow i oznakowania,
(b)doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. - Prawo budowlane (Dz.U. z 27 marca 2015 r. , poz. 443) z

pOzniejszymi zmianami
2. Zarzadzenie Ministra Gospodarki Przestrzenne)j i Budownictwa z dnia 15 grudnia 1994 r.

o



w sprawie dziennika budowy oraz tablicy informacyjnej (M.P.Nr 2 z 1995 r., poz. 29).z
pOzniejszymi zmianami
3. Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r w sprawie bezpieczenstwa i
higieny pracy podczas wykonywania robot budowlanych ( Dz.U. nr 47 , poz. 401 ) z
pozniejszymi zmianami
4. Rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnia 26 wrzesnia 1997 r. w sprawie
ogllnych przepisow bezpieczenstwa i higieny pracy ( Dz.U. 03.169.1650 ) z pozniejszymi
zmianami.
5. Rozporzgdzenie Ministra Gospodarki z dnia 20 wrzesnia 2001 r. w sprawie BHP podczas
eksploatacji maszyn i innych urzadzen technicznych do robot ziemnych, budowlanych i
drogowych ( Dz.U. nr 118 poz. 1263 ) z pézniejszymi zmianami.
6. Dz.U. poz. 374 z 02 marca 2020 r. o szczegdlnych rozwiazaniach zwigzanych z
zapobieganiem, przeciwdzialaniem i zwalczaniem COVID 19.




